
ORA1M04赤外線測距センサ　 In frared  Range Find ing  Sensor

ORA1M04 は、 赤外 LED と PSD を組み合わせた三角測量方式の赤外線測距セン サです。 対象物までの距離に応

じ たアナロ グ電圧を 出力し ますので、 人や物体までの距離を検出する用途に最適です。

ORA1L04 is an in frared rang e fi nd ing  sensor that uses a triang u lation system  w ith an in frared  LED and  a
PSD. Th is sensor p roduces analog  output that d epends on a d istance to an ob ject, and is thus ideal for
m easuring  d istance to a p erson or an ob ject.

特長　 FEATURES

用途　 APPLICATIONS

電気的光学的特性　 ELECTRO-OPTICAL　 CHARACTERISTICS

最大定格　 MAXIMUM RATINGS

赤外LEDと PSDを使った三角測量方式
A triangulation system  that uses an infrared LED and a PSD

LED駆動回路と PSD信号処理回路を内蔵
Integ rated LED drive circuit and PSD signal processing  circuit

対象物までの距離に応じ たアナログ出力
Analog  output that depends on a distance to an object

検出距離： 5.5～60cm
Detecting  distance: 5.5 ～ 60cm

ロボット 、複合機、非接触スイッ チ、ATM、自動販売機、
アミ ューズメ ント 機器、温水洗浄便座

Robot, Multi function peripheral, Touchless sw itch, ATM, Vend ing  machine,
Am usem ent machine, Toilet seat w ith shower unit

本資料に記載し ており ます内容は、技術の改良、進歩等によって予告なし に変更さ れる こ と があり ます。ご 使用の際には、仕様書をご用命の上、

内容の確認を お願い致し ます。

Th e con ten ts o f th is d ata sh eet a re su b ject to  ch an g e w i th o u t a d van ce n o tice f o r th e p u rp ose o f i m p rovem en t. W h en  u sin g  th is p ro d u ct,
p lease refer to  th e l atest sp ecifi cation s.
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Item

電 源 電 圧

出力端子電圧

動 作 温 度

保 存 温 度

Supp ly voltage Vcc V

V

℃

℃

-0.3～＋7

-0.3～VCC＋0.3

-10～＋60

-40～＋70

Vo

Topr.

Tstg .

Output term inal voltage

Operating  tem p .

Storage tem p .

Symbol Rating Unit

＊1

（ Ta＝25℃）

＊1.  氷結、結露の無き事
 No icebound or dew .

＊2. 検出基準対象物（ 無光沢反射紙、白、反射率90% ）
 Detection standard  ob ject (No luster reflection paper, W h ite, Reflectance 90% )

＊3. L:対象物までの距離
 L: Distance to an ob ject

＊1

Item

消 費 電 流

検 出 距 離 範 囲

出 力 電 圧

出 力 振 幅

Current consum ption Icc m A

cm

V

V

平均値　 Averag e

ー

L = 60cm

L = 60cm →5.5cm

ΔL

Vout

ΔVout

Detection  d istance rang e

Output voltag e

Output voltag e am p litude

Sym bol Cond itions Unit

50

60

0.35

3.50

Max.

23

ー

ー

ー

Typ .

ー

5.5

ー

2.00

Min .

＊3

（ Vcc＝5V, Ta= 25）

＊3

＊2



ORA1M04赤外線測距センサ　 Infrared  Range Find ing  Sensor

■距離特性　 Distance Characteristic ■外乱光特性　 Exterior Lig ht Characteristic*1

■温度特性　 Tem perature Characteristic ■検出範囲特性　 Detection Rang e Characteristic*2

外形寸法　 DIMENSIONS (Unit : m m)

問い合わせ先 / A REFERENCE

■  (東日本)コ ーデンシTK株式会社　 営業推進 TEL  03-6455-0280　 FAX  03-3461-1566

■  (西日本)コ ーデンシ株式会社　 西営業 TEL  0774-20-3559　 FAX  0774-24-1031

URL h ttp ://w w w .kodensh i .co .jp

本資料に記載し ており ます内容は、技術の改良、進歩等によって予告なし に変更さ れる こ と があり ます。ご 使用の際には、仕様書をご用命の上、

内容の確認を お願い致し ます。

Th e con ten ts o f th is d ata sh eet a re su b ject to  ch an g e w i th o u t a d van ce n o tice f o r th e p u rp ose o f i m p rovem en t. W h en  u sin g  th is p ro d u ct,
p lease refer to  th e l atest sp ecifi cation s.
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距離 L (cm ) 照度  (lx)

温度 Ta[℃] 検出範囲 X[m m ]

反射率90% 反射率18%
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＊1　 外乱光特性測定図

＊2　 検出範囲特性測定図

白熱灯

センサ

測定位置

検出基準対象物

センサ

L (cm )

-X (m m )

+ X (m m )

検出基準対象物*

＊. 無光沢反射紙、白、反射率90%

＊. 無光沢反射紙、白、反射率90%
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出力端子
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電源電圧端子

②

発光部(LED) 受光部(PSD)

光学基準面： L= 0

[端子配置]

http://www.kodenshi.co.jp

